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OBJETIVOS GENERALES:

Manipular circuitos con distintos componentes electronicos: Diodos, Transistores,
Comparadores (Amplificadores Operacionales), compuertas logicas.

Introduccion al control: Modelado de sistemas fisicos, ecuacion diferencial, diagrama de
bloques, funcidn transferencia. Analisis de la estabilidad y respuesta temporal de sistemas
fisicos. Utilizacion de la transformada de Laplace.

CONTENIDOS:

ler Cuatrimestre

Repaso de leyes de electricidad: Kirchhoff, Ohm.

Diodo. Estructura fisica: semiconductores, juntura P-N. Principio de funcionamiento:
polarizacion directa e inversa, caracteristica V-A. Rectificadores: media onda, onda completa.
Led. Caracteristica V-A, punto de trabajo.

Transistores. Estructura fisica: tipos NPN. Principio de funcionamiento: caracteristica de
salida, zona de corte y saturacion. Aplicaciones en conmutacion. Definicion Relés.
Amplificadores Operacionales. Caracteristicas generales: modo diferencial.
Funcionamiento a lazo abierto: comparador inversor y no inversor. Concepto de Histéresis.
Algebra de Boole. Variables, operadores y funciones logicas. Tabla de la verdad.
Simplificacién de funciones booleanas: propiedades, leyes de De Morgan.
Determinacion de funciones a partir de tablas de verdad: métodos de mini-términos y maxi-
términos. Compuertas AND, OR y NOT: circuitos de aplicacion con transistores y
amplificadores operacionales (comparadores).

2do Cuatrimestre

Introduccién al modelado de sistemas fisicos. Vocabulario: planta, sefial de error,
controlador. Lazo abierto/Lazo cerrado. Comportamiento y agregado de control. Modelado de
sistemas eléctricos y mecanicos (traslacionales y rotacionales): Leyes de Kirchhoff y de
Newton, analogias entre sistemas. Diagrama de bloques. Ecuacion diferencial
Transformada de Laplace. Introduccion al concepto de transformada de Laplace de la
derivada y la integral. Diagrama de bloques en el domino transformado. Ecuacién diferencial




transformada.

Funcidn Transferencia. Definicién entrada/salida. Obtencién de polos y ceros: ubicacién en
el plano complejo. Teorema valor inicial y teorema valor final.

Respuesta Temporal. Definicion de sistema Estable/No Estable: ubicacién de los polos en el
plano complejo. Funcidn transferencia de segundo orden: definicion de amortiguamiento,
ganancia estatica y frecuencia de oscilacion. Evoluciones temporales de funciones
transferencias. Tiempo de respuesta.
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