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OBJETIVOS GENERALES:

Introduccion al control de procesos y automatizacion de sistemas.

Anélisis de sistemas de control de distinta indole fisica. Utilizacion de un software,
MATLAB (Simulink), como herramienta informatica

CONTENIDOS:

Eje 1: Representacion de sistemas. Modelos matematicos de sistemas de control electronicos.
Simulacién en computadora (MATLAB). Transformada de Laplace. Funcion transferencia.
Respuesta temporal de sistemas. Respuesta de sistemas de primer y segundo orden

Eje 2: Respuesta en frecuencia. Diagramas de Bode, Nyquist y Nichols. Estabilidad.
Principio de funcionamiento de controladores automaticos

Sensores y transductores. Principios, clasificacion y terminologia
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